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無⼈荷降ろしシーン



Q20

レーザーSLAMナビゲーション / レーザー反射板ナビゲーション / ハイブリッド測位

Wi-Fi / 5G / 光通信

前進、後進、旋回

自動/手動

1850

500

3700

4100

1500

3262x1259x2180

1070x100x40

360~900

45±5

±20/±1°

≤30

満載≤7°（13%）/空車≤8°（15%）

≤30

2.5/2

250 / 225

300/300

48V450Ah

自動/手動

8~10h

完全充放電2500回≧80%

ナビゲーション

通信

走行性能

制御モード

定格荷重 （kg）

定格荷重中心距離 （mm）

自重（kg）

旋回半径 （mm）

直角積付通路幅（mm）

最大持ち上げ高さ（mm）

全体寸法 縦×横×高さ LxWxH（mm）

フォーク寸法 lxexs（mm）

フォーク外周距離 （mm）

地面からのフォーク表面の最小高さ （mm）

位置決め精度（mm）

障害物クリアランスの高さ（mm）

登坂能力（°）

溝通過能力（mm）

最高走行速度 フル/空の負荷（m/s）

最大昇降速度、フル/空の負荷（mm/s）

最大降下速度 フル/空の負荷（mm/s）

リチウム電池、電圧・定格容量（V/Ah）

充電方法

バッテリー寿命

耐用年数

仕様表

1828

横移動

フォーク
機能






