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軽量小型産業用搬送ロボット
全ては使いやすさのために！



AITEN ドルフィンスター　

スマート物流搬送ロボット製品の開拓者
AiTEN Intelligent Technology( 以下、AiTEN) は、インテリジェントな物流処理ロボット
とインテリジェントなデジタル制御管理システムの研究、開発、応用に重点を置いていま
す。革新的な技術を駆使して、生産、倉庫保管、輸送の全範囲をカバーする効率的な物流ソ
リューションと製品を顧客に提供しています。

受賞

製品の輸出国と地域

自社知的財産権の特許 研究開発チームの割合

世界累計サービス顧客数

����≥+

���+ ���+ ≥≥≥%

本社

蘇州 泰州/揚州世界深圳/青島/長沙
ロサンゼルス/名古屋 

ソウル/バルセロナ/バクニン

支社 協力パートナー 生産拠点

全世界でサービスを提供

1万台
ロボットの生産能力 品質管理の強化

24時間
現代化されたスマート製造工場

3万m²
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AiTEN Robotics
AiTEN は設立以来、技術のブルーオーシャンに深く取り組
み、精巧な技術で核心的なスマートロボット製品のマト
リックスを築いてきました。AMR移動ロボットや AGF
フォークリフトロボットを含む製品群は、物流の全チェー
ンをシームレスに接続し、世界中のお客様に先進的な物流
ロボット製品とソリューションを提供することに専念して
います。継続的な技術革新と卓越したサービスにより、
、C、自動車、衣料や靴、製造、食品、太陽光発電、医療、
小売などの多くの分野で広く利用され、企業のデジタル化
の実現とスマート化のアップグレードを効率的にサポート
しています。
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AiTEN スタッカー型AMR

高所の積み上げも安心
強力なリフティングシステムを搭載し、安定して効率的に高所の
積み上げ作業に対応します。

正確な積み上げ能力
スマートナビゲーションと位置決めシステムの組み合わせにより
正確な積み上げが実現、倉庫の効率を向上させます。

空間利用の最大化空間利用の最大化
密集した倉庫環境に特化した設計により、高効率な作業を実現し、
倉庫スペースの利用率を最大化し、運用コストを削減します。

��..mm
リフト高

�...kg
定格荷重

�..m/s
走行速度

AMMM

AiTEN 牽引型AMR

重い荷物を強力に牽引
高性能駆動システムによる完全自動操作で、重いトレー
ラーの自動フックとフック解除が簡単に行えます。複数の
トレーラーを牽引できるため、さまざまな輸送ニーズに対
応できます。

正確な位置決めでシームレス接続
高精度センサーにより高精度センサーにより、トレーラーとの正確な接続が行え
るため、作業効率を向上させます。

牽引重量

....kg �..m/s
走行速度

ATTT

AiTEN カウンターバランス型AMR

高精度ナビゲーション
レーザー SLAMナビゲーションにより、正確な位置決めと柔
軟な経路計画が可能です。「田の字パレット」「川の字パレッ
ト」や棚の搬送など、多様なシーンに対応します。

高い積載容量と安定性
カウンターバランス設計によりカウンターバランス設計により、強力な積載容量が実現し、
安定した信頼性の高い輸送が行えます。

多重安全保護
全方位の安全スキャンと衝突防止システムを備え、作業の安
全を確保します。

定格荷重

�...kg �...mm
リフト高

�..m/s
走行速度

AEEE

AiTEN リーチ型AMR

ARRR

スペース最適化のエキスパート
コンパクトなデザインにリーチ機能を搭載。様々な機器や
棚に接続可能で、倉庫スペースの利用を最大化します。

安定・安心の搬送
強力な耐荷重能力と安定した構造設計により、スムーズで
信頼性の高い搬送が行えます。

全方位安全保護全方位安全保護
障害物回避システム、バンパー、安全警告などの多重安全保
護を備え、作業の安全を確保します。

定格荷重

�...kg �...mm
リフト高

�..m/s
走行速度
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意思決定層

FMS WMS MES DAS

ERP SAP

精密なタスク配分

スマートな運用最適化

複数のロボットにタスクを最適に配分し、シームレスに稼働することでリソースの無駄を減らし、
作業効率を向上させます。

高精度のアルゴリズムを用いて物流搬送を最適化し、スマートなスケジューリング戦略を適用することで、高効率かつフレ
キシブルな運用が実現します。

リソースの効率的な利用 リソースの割り当てを最適化して運用コストを最小限に抑えながら、高いスケーラビリティを維持し、効率性を継続的に
高めます。

安全な作業環境 自動化およびスマート管理により、整然とした作業空間を作り、リアルタイム監視とスマート障害物回避を組み合わせる
ことで、作業の安全を全面的に確保します。

管理層

調整層

制御層

実行層

AiTEN スマートソフトウェアプラットフォーム コアAIブレイン
完全自社開発コントローラー

RCSスマートコントロールシステム

WCS設備コントロールシステム

精密なセンサー制御
高精度のセンサーによるポジショニングと、
異常時のリアルタイム応答。

自動ドア、エレベーター、コンベアラインなどの周辺機器とシー
ムレスに接続し、フリートマネージャーと深く統合して、制御コ
マンドをモーション制御システムに正確に送信します。

これにより、自動化プロセスを推進し、デバイス間のインテリジ
ェントな連携と効率性を高め、スマートファクトリーを構築する
ための強固な基盤の構築が実現します。

● シームレスな接続を実現する高度なシステム同期によ
り、ロボットの安定性と協調性が大幅に向上します。

● 産業グレードのハードウェアと高度に統合された設計に
より、耐久性と信頼性を確保。

● 産業用ロボット専用に設計された業界初のコントロー
ラーチップで、膨大な計算能力を実現します。

●● 幅広い互換性を備えており、さまざまなロボットモデル
への柔軟な適応、導入の加速、コスト効率の最大化が行え
ます。

効率的な計画
柔軟な戦略調整による
パスの自動最適化。

スマートな意思決定
リアルタイムのデータ分析と
先見的なメンテナンス。

スムーズなコントロール

リモートモニタリングによる
簡単で明確なサポート。

RDS LMS VMS

物流搬送ロボット

ローラー 貨物エレベーター ロボットアーム 高速ドア

自動化設備 コンベヤーライン 充電器

RCS RGS WCS

SCP
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RDSインテリジェントディスパッチシステム

LMS倉庫位置管理システム

DASデータ分析システム

SCPシミュレーションシステム

RCTタブレット

デジタルツインシステム

高精度シミュレーション
結果の正確性を確保し、
事前の意思決定を支援します。

プロジェクトの最適化サポート
プロジェクトのライフサイクル全体を最適化し、
納期を短縮して全体的な効率を向上させます。

効率的なタスクの
スケジュールと管理

強力なデータ処理と
分析

高い柔軟性と
カスタマイズ機能

効率的なアルゴリズムとスマートな管理機能を活用して、物流リソースを正確に割り当て、タスクを効率的にスケジュールし、
屋内輸送とエリア間配送の両方で正確な処理を行います。優れたデータ分析機能と直感的な視覚化インターフェイスにより、
管理者はリアルタイムで物流状況を把握し、運用上の洞察を得ることができます。

さまざまなデータをリアルタイムで収集、保存、監視、処理することで、
すべての物流プロセスを包括的にサポートします。ロボットのパフォーマ
ンスと運用効率をより明確に把握して、情報に基づいたスケジュール決定
を行うことができます。

車両制御、異常処理、位置管理を統合し、操作プロセ
スを大幅に簡素化します。ロボットの故障やパレット
の位置不良などの複雑な状況にも迅速に対応します。

リアルタイムシミュレーションを活用し、3D ライブ
シミュレーションを通じて物流業務を正確に監視しま
す。企業の意思決定を最適化し、効率性を高め、コス
トの削減に貢献いたします。高効率でインテリジェン
トな物流自動化ソリューションを構築します。

·柔軟な戦略     

·シームレスな統合

·正確な監視     

·データ分析     

多様なシナリオに適応し、さまざまな入庫および出庫戦略をサポートします。

データ接続のために主要な管理システムとデータ接続し統合が行えます。

ピッキングや在庫管理を含む物流プロセスを包括的に監視し、在庫の正確性を確保します。

データ分析機能を通じて、重要な運用指標を提供することで、企業の管理戦略を最適化し、
運用効率を向上させます。

11



RDSインテリジェントディスパッチシステム

LMS倉庫位置管理システム

DASデータ分析システム

SCPシミュレーションシステム

RCTタブレット

デジタルツインシステム

高精度シミュレーション
結果の正確性を確保し、
事前の意思決定を支援します。

プロジェクトの最適化サポート
プロジェクトのライフサイクル全体を最適化し、
納期を短縮して全体的な効率を向上させます。

効率的なタスクの
スケジュールと管理

強力なデータ処理と
分析

高い柔軟性と
カスタマイズ機能

効率的なアルゴリズムとスマートな管理機能を活用して、物流リソースを正確に割り当て、タスクを効率的にスケジュールし、
屋内輸送とエリア間配送の両方で正確な処理を行います。優れたデータ分析機能と直感的な視覚化インターフェイスにより、
管理者はリアルタイムで物流状況を把握し、運用上の洞察を得ることができます。

さまざまなデータをリアルタイムで収集、保存、監視、処理することで、
すべての物流プロセスを包括的にサポートします。ロボットのパフォーマ
ンスと運用効率をより明確に把握して、情報に基づいたスケジュール決定
を行うことができます。

車両制御、異常処理、位置管理を統合し、操作プロセ
スを大幅に簡素化します。ロボットの故障やパレット
の位置不良などの複雑な状況にも迅速に対応します。

リアルタイムシミュレーションを活用し、3D ライブ
シミュレーションを通じて物流業務を正確に監視しま
す。企業の意思決定を最適化し、効率性を高め、コス
トの削減に貢献いたします。高効率でインテリジェン
トな物流自動化ソリューションを構築します。

·柔軟な戦略     

·シームレスな統合

·正確な監視     

·データ分析     

多様なシナリオに適応し、さまざまな入庫および出庫戦略をサポートします。

データ接続のために主要な管理システムとデータ接続し統合が行えます。

ピッキングや在庫管理を含む物流プロセスを包括的に監視し、在庫の正確性を確保します。

データ分析機能を通じて、重要な運用指標を提供することで、企業の管理戦略を最適化し、
運用効率を向上させます。
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リフト型AMR仕様表
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リフト型AMR仕様表
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パレットトラッカー型AMR仕様表
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パレットトラッカー型AMR仕様表
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パレットスタッカー型AMR仕様表
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パレットスタッカー型AMR仕様表
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リーチ型AMR仕様表 カウンターバランス型AMR仕様表
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リーチ型AMR仕様表 カウンターバランス型AMR仕様表
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牽引型AMR仕様表
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牽引型AMR仕様表
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